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Τομζασ: Ηλεκτρονικισ, Ηλεκτρολογίασ και Αυτοματιςμοφ 
Εκπαιδευτικοί: Μπουλταδάκθσ τζλιοσ – Καςάμπαλθσ τζλιοσ 
 
Μάκθμα: Αιςκθτιρεσ-Ενεργοποιθτζσ, Ψθφιακά υςτιματα  

ΜΕΤΡΗΣΗ ΑΝΑΛΟΓΙΚΗΣ ΤΑΣΗΣ (αναλογικι ζξοδοσ αιςκθτθρίου) 
 

Στόχοι:α) κατανόθςθ λειτουργίασ Α/D μετατροπζα 10 bit  
β) να γίνει προςομοίωςθ τθσ εξόδου ενόσ αναλογικοφ αιςκθτθρίου 

 
Τα Υλικά που κα χρειαςτοφμε: 

1. Πλακζτα Arduino Uno 
2. 1x ποτενσιόμετρο π.χ. 10KΩ, 22ΚΩ  

 
Οδθγίεσ ςτο φφλλο ζργου: «Οδηγίες εγκατάστασης και χρήσης του Arduino Software (IDE) 1_6_6.doc» 
 
Βιμα 1ο:  
υνδζουμε το ποτενςιόμετρο ςτουσ αναλογικοφσ ακροδζκτεσ τθσ πλακζτασ Arduinο UNO όπωσ ςτο 
παρακάτω ςχιμα. Οι δφο εξωτερικοί ακροδζκτεσ του ποτεν-ςιόμετρου ςτισ εξόδουσ 5V και  0 Volts ενϊ ο 
μεςαίοσ ακροδζκτθσ ςτθν αναλογικι είςοδο A0 (ΑNALOG IN).  
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
Βιμα 2ο: (Τι πρζπει να γνωρίηουμε) 

O μικροελεγκτισ μασ διακζτει ζνα μετατροπζα Α/D των 10 bits (1023 επίπεδα κβάντιςθσ) ενϊ με τθ 

ςυνάρτθςθ analogReference(DEFAULT) ορίηουμε ότι θ τάςθ αναφοράσ του μετατροπζα είναι θ 
προκακοριςμζνθ 5V ι 3.3 Volt ανάλογα τθν πλακζτα που κα χρθςιμοποιιςουμε. Η τάςθ αναφοράσ πρζπει 
να είναι πάντα μεγαλφτερθ από τθ μζγιςτθ τάςθ που μασ δίνει το αναλογικό αιςκθτιριο.  

Η αναλογικι τάςθ ειςόδου δίνεται από τον παρακάτω τφπο: 
 

0

0

1

1

2

2

3

3

4

4

556

6

7

7

8

8

9

9

10

2222222222

12

bbbbbbbbbbddigitalWor

ddigitalWor
V

Vin

  



 

2 
 

το πρόγραμμα που γράφουμε παρακάτω, θ εντολι    levels = analogRead(analogPin); μεταφζρει 

τθ δεκαδικι τιμι τθσ ψηθιακήπ λένηπ (digitalWord) ςτθ μεταβλθτι levels. Η Δεκαδικι τιμι 

προκφπτει από τθν μετατροπι που κάνει ο μετατροπζασ A/D ςτο αναλογικό ςιμα που ζρχεται από το 
ποτενςιόμετρο ςτον αναλογικό ακροδζκτθ Α0 τθσ πλακζτασ ArduinoUNO. 

τθ ςυνζχεια εφαρμόηουμε τουσ παραπάνω τφπουσ για να υπολογίςουμε τθν αναλογικι τάςθ που 
μετράμε κζτοντασ : 
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Με τθ ςυνάρτθςθ Serial.begin(9600) ρυκμίηουμε τθν ταχφτθτα ςειριακισ επικοινωνίασ μεταξφ 
τθσ πλακζτασ Arduino UNO και του υπολογιςτι μασ να είναι 9600 bps.  

Με τθν εντολι Serial.print(…) απεικονίηουμε ςτθν ενςωματωμζνθ Σειριακι Οκόνθ τισ μεταβλθτζσ 
των μετριςεων μασ. Η Σειριακι Οκόνθ ενεργοποιείται ςτο περιβάλλον τθσ Wiring C από τo μενοφ Εργαλεία 
/ Σειριακι Οκόνθ. Προςοχι κα πρζπει να ζχει δθλωκεί ςωςτά θ κφρα COM που ςυνδζςαμε τθ USB πλακζτα 
Arduino UΝΟ όπωσ περιγράφεται ςτο Φφλλο Οδθγιϊν που αναφζρεται παραπάνω.  
 
Βιμα 3ο: τθ ςυνζχεια γράφουμε τον παρακάτω κϊδικα: 

const int analogPin = A0;       // οριςμόσ ακροδζκτθ αναλογικισ ειςόδου για ποτενςιόμετρο 

int levels = 0;                   // δεκαδικι τιμι τθσ ψθφιακισ λζξθσ που δίνει ο A/D μετατροπζασ  

float voltage = 0.0;                       // μεταβλθτι τθσ τάςθσ ςε δεκαδικι μορφι 
 

void setup() { 

    analogReference(DEFAULT);     //Οριςμόσ τάςθσ αναφοράσ για τον εςωτερικό μετατροπζα A/D 

    Serial.begin(9600);             // Ρφκμιςθ ταχφτθτασ ςειριακισ επικοινωνίασ ςτα  9600 bps: 

} 
 

void loop() { 

    levels = analogRead(analogPin);  // διάβαςε τθ δεκαδικι τιμι τθσ ψθφιακισ λζξθσ του A/D 

    voltage=levels*5.0/1023;              // μετατροπι ςε τιμζσ αναλογικισ τάςθσ (5 Volts <--> 1024 levels) 

    Serial.print("decimal value of digital word = ");         // ςτείλε δεκαδικι τιμι τθσ ψθφιακισ λζξθσ  
        // ςτθ ςειριακι οκόνθ 

    Serial.println(levels);  // εκτφπωςθ και αλλαγι γραμμισ 

    Serial.print("voltage = ");  // ςτείλε τισ τιμζσ τθσ αναλογικισ τάςθσ ςτθ ςειριακι οκόνθ 

    Serial.println(voltage);   // εκτφπωςθ και αλλαγι γραμμισ 

    delay(500);      // περίμενε 0.5 sec ϊςτε να προλαβαίνει ο A/D μετατροπζασ 
} 

     

Βιμα 4ο: Να απαντιςετε ςτισ παρακάτω ερωτιςεισ 

Ερώτθςθ 1θ: Ποια είναι θ διαφορά των εντολϊν Serial.print("voltage = ");και Serial.println(voltage); 
Ερώτθςθ 2θ: Να ςυμπλθρϊςετε τον παρακάτω πίνακα: 

Μεηοήζιμη Αμαλξγική Τάζη Δεκαδική Τιμή Χηθιακήπ Λένηπ Υπξλξγίζηε ηη δραδική ηιμή 
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 1023  

ΚΑΛΗ ΕΠΙΤΥΦΙΑ 


